
Integrating Natural Language Processing in Robotics for Enhanced Human-Robot 

Interaction 

향상된 인간-로봇 상호 작용을 위해 로봇 공학에 자연어 처리 통합 

 

예지 이 

 

소개 

이 백서에서는 인간과 로봇 간의 상호 작용을 향상시키기 위해 로봇 공학에서 자연어 

처리(NLP)를 사용하는 방법을 살펴봅니다. 

 

이 논문은 인간-로봇 상호 작용의 중요성과 그에 수반되는 문제에 대해 논의하는 

것으로 시작합니다. 그런 다음 NLP 를 소개하고 NLP 를 사용하여 인간과 로봇 간의 

커뮤니케이션을 개선하는 방법을 설명합니다. 저자는 로봇 공학에 적용할 수 있는 

음성 인식, 자연어 이해 및 언어 생성과 같은 몇 가지 주요 NLP 기술을 강조합니다. 

 

그런 다음 서비스 로봇, 제조 및 의료와 같은 로봇 공학에서 NLP 의 실제 적용에 

대해 논의합니다. 또한 자연어를 실시간으로 처리하는 어려움, 정확하고 신뢰할 수 

있는 언어 모델의 필요성 등 로봇 공학에서 NLP 를 사용하는 데 따르는 어려움과 

한계에 대해 논의합니다. 

 

전반적으로 이 백서에서는 향상된 통신, 향상된 효율성 및 향상된 사용자 경험을 

포함하여 로봇 공학에 NLP 를 통합할 때 얻을 수 있는 잠재적 이점을 강조합니다. 

로봇 공학에서 NLP 의 현재 상태와 이 분야의 향후 연구 방향에 대한 포괄적인 

개요를 제공합니다. 

 

방법 

자연어 처리(NLP)는 컴퓨터가 인간의 언어를 이해하고 해석할 수 있도록 하는 데 

중점을 둔 인공 지능(AI) 분야입니다. NLP 는 음성 인식, 자연어 이해 및 언어 생성을 

포함하여 로봇 공학에서 광범위한 실용적인 응용 프로그램을 보유하고 있습니다. 

 

로봇 공학에서 NLP 의 실용적인 응용 프로그램 중 하나는 음성 제어 로봇입니다. 이 

로봇은 음성 명령을 수신하고 적절하게 응답하여 다양한 작업을 수행할 수 있습니다. 

예를 들어 음성 제어 로봇은 공장에서 물체를 한 위치에서 다른 위치로 옮기거나 

병원에서 환자에게 약물을 전달하는 데 사용할 수 있습니다. 

 

로봇 공학에서 NLP 의 또 다른 적용은 자연어 이해입니다. 여기에는 로봇과 인간 

사이의 효과적인 의사소통에 필수적인 맥락에서 인간의 언어를 이해하고 해석하도록 

로봇을 훈련시키는 것이 포함됩니다. 예를 들어, 로봇은 인간 조작자의 자연어 

지시를 이해하도록 훈련되어 제품 조립이나 과학 실험 수행과 같은 복잡한 작업을 

수행할 수 있습니다. 

 

언어 생성은 로봇 공학에서 NLP 의 또 다른 중요한 응용 분야입니다. 여기에는 고객 

서비스, 교육 및 엔터테인먼트를 포함한 광범위한 목적에 사용할 수 있는 인간과 

유사한 언어를 생성하도록 로봇을 훈련시키는 것이 포함됩니다. 예를 들어 로봇은 



고객 문의에 대한 자연어 응답을 생성하도록 훈련되어 고객 서비스 및 지원을 개선할 

수 있습니다. 

 

전반적으로 로봇 공학에서 NLP 의 실제 적용은 방대하고 다양하며 음성 제어 

로봇에서 자연어 이해 및 언어 생성에 이르기까지 모든 것을 포함합니다. NLP 

기술이 계속 발전함에 따라 로봇 공학 및 기타 분야에서 이 기술이 훨씬 더 

혁신적이고 유용하게 적용될 것으로 기대할 수 있습니다. 

 

결론 

결론적으로 로봇 공학에서 NLP 의 실제 적용은 중요하고 다양합니다. 로봇이 인간의 

언어를 이해하고 해석할 수 있게 함으로써 NLP 기술은 인간과 로봇의 상호 작용 및 

협업을 위한 새로운 가능성을 열어줍니다. 음성 제어 로봇, 자연어 이해 및 언어 

생성은 NLP 를 사용하여 로봇의 기능을 향상하고 공장 및 병원에서 고객 서비스 및 

엔터테인먼트에 이르기까지 다양한 환경에서 로봇을 더욱 유용하게 만드는 몇 가지 

예에 불과합니다. . NLP 기술이 계속해서 발전함에 따라 우리는 이 기술이 로봇공학과 

그 이상에 훨씬 더 흥미롭게 적용되어 앞으로 우리가 살고 일하는 방식을 변화시키는 

데 도움이 될 것으로 기대할 수 있습니다. 


